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Orientación espacial - Sistema vestibular en vertebrados



•Desarrollo de modelos matemáticos y algoritmos neuromiméticos a fin de
construir un sistema de procesamiento de alto nivel y adaptativo para la salida
del sistema prostético
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Esquema general del corrector de orientación espacial

Estímulo

El voltaje de 
salida es 
proporcional 
a la velocidad 
angular

Pulsos de 
corriente al 
nervio vestibular 
vía electrodos o 
EGV

Unidad sensora

Circuito codificador



Plataforma de Stewart y “EGV”
.Trayectoria de viraje

Ángulo de alabeo y aceleración de alabeo del centro de masas del avión



GVS

GVS: 2 mA, 8 s at momento in which Stewart Platform began its movement.
Plataform making a dynamical simulation of turn to right of the plane.

Simulación dinámica de vuelo y EGV
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Satelite Lomonosov (MVL-300)
“Corrección mediante GVS de la entrada vestibular de cosmonautas en vuelo orbital”

Track MVL-300      http://www.n2yo.com/satellite/?s=41464

IMISS



INICIO DEL EXPERIMENTO – 29.07.2017   (EEI)

ISS-52 / ISS-53

https://en.wikipedia.org/wiki/Expedition_52
https://en.wikipedia.org/wiki/Expedition_53
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Modeling of Output Signal for the Correction of the Vestibular System 
Inertial Biosensors. International Symposium on Inertial Sensors and 
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We also pay a lot of attention to the vestibular experiments as 
well and, right now, we have new methods, new approaches, 
and a couple of new experiments that we are going to run. 



Control        EGV     Post-estímulo

Cada sujeto fue sometido a EGV sinusoidal,
cuadrada y ruido (2 mA)

Parametrización de EGV



Diseño experimental factorial fraccionado-
aleatorizado

Tipo de 
estímulo

Sinusoidal
1 Hz 1

Control

EGV

Post-
estímullo5 Hz 2

Cuadrado 1Hz 3

5 Hz 4

Ruido 5



Movimiento sacádico EGVt (n = 5)

Sinusoidal  5 Hz
Control EGV pEGV
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Movimiento Sacádico

Velocidad (°/s)
Precisión (%)
Latencia (ms)
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